Ed 091221

. oy - - Intyg, handskada
"Patlentforsakrmgen LOF Y9

Undersokningsdatum

Personnummer
Efternamn och tilltalsnamn Ar (4 siffror) Man Dag Nr
Den skadade
Gatuadress
Postnummer och ort Skadedatum (&r, man, dag)
| Om "Ja’, bolagets namn
Intyg Har intyg utfardats for annat férsékringsbolag [ INej []Ja

Har lamnas utforlig beskrivning av de omstandigheter som kan vara av betydelse for bedémandet av medicinsk invaliditet (bestaende
nedséttning av den skadades kroppsfunktion fran medicinsk synpunkt)

Diagnos p.g.a.
skadefallet

(saval pa latin
som svenska)

Skade- och
behandlings-
férlopp

Subjektiva
besvar i yrke
och under
fritid



siar
LÖFlogo
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ADL-funktion

Tvattning Tandborstning Harvard Rakning Toalettbesok

besvar omoj- besvar- omoj- besvar- omoj- besvar- Oomoj- Besvar- Oomoj-
[iat [iige Clige [l [iige . [lige [ e [iige [Clige [l [ige  [lige [ Jat [ gt L] iigt
Knéppa knappar Bilkdrning Skrivning, hand Skrivning maskin Matbestick

besvar omoj- besvar- omoj- besvar- omoj- besvar- Oomoj- Besvar- Oomoj-
s [ lige  [lige [ e [iige  [lige [ e [lige  [lige  [Jwae [ lige [ lige [ Jwate [Jiige [ iige
Handskada Den skadade uppger sig vara
D hoger D vanster D hoger- D vanster-

hant hént

Volar respektive dorsal sida anges med
nagelmarkering. Markera dessutom

-amputationer -fria hudtransplant
-stramande arr -neurom
-felstallningar -muskelatrofi
-lambahud

Bifoga géarna fargfotografi av strackt
och knuten hand

Undersokarens kommentarer
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Undersékning

RORLIGHET HOGER VANSTER
Elevation framat-uppat (flexion) Elevation framat-uppat (flexion)
Skulderleder
Elevation utat-uppat (abduktion) Elevation utat-uppat (abduktion)
Nar med hand bakom rygg till Th nr (inatrotation) Nar med hand bakom rygg till Th nr (indtrotation)
Nar med hand till Nacken (utatrotation) Nar med hand till nacken (utétrotation)
[ [ nes [ [ e
Armbégsleder / /
Pronation Pronation
Underarm / /
Mats med armbégen i 90 graders — —
flexion 9 9 Supination / Supination /
Extension Extension
Handleder / /
- Flextion Flextion
. Ulnardeviation Ulnardeviation
- Radialdeviation Radialdeviation
CMC-led radial abduktion CMC-led radial abduktion
Tumme / /
CMC-led volar abduktion CMC-led volar abduktion
Oppositionsformaga Oppositionsféorméaga
D ua D nedsatt D saknas D ua D nedsatt D saknas
Minsta avstand fran tumtopp till fingertopp, cm Minsta avstand fran tumtopp till fingertopp, cm
1l ‘ 1 \Y \Y 1l 1l \ \Y
MCP MCP
P 1P
1l 1l v \% 11 1l \Y \Y
Fingrar
9 MCP / / / I |mce / / / /
0/100 PIP / / / / PIP / / / /
DIP / / / / DIP / / / /
Knyt- Knyt-
Passiv rélighet anges endast om diastas, diastas,
denna avsevart avviker fran den cm cm
ak‘tlva.t H)I/(perextensmn anges med | Ap-adduktion jamfért med andra sidan Ab-adduktion jamfért med andra sidan
minustecken.
FnytdiaStas‘ilmiTStad?VStléng frén ) D ua D nedsatt D saknas D ua D nedsatt D saknas
ingertopp till volas distala bojvec! - o - - 2 2 - -
vid handknytning Maxavstand fran tumme till pekfingertopp, cm Maxavstand fran tumme till pekfingertopp, cm
OMKRETS (med rak arm) HOGER VANSTER
Overarm cm cm
Mitt pa 6verarmen
Underarm cm cm
Storsta omkrets
SENSIBILITET HOGER VANSTER
Med synens hjélp Med synens hjélp
Plockférméaga
9 D bra |:| nedsatt D dalig D bra D nedsatt D dalig
Utan synens hjalp och utan &ndring av grepp Utan synens hjélp och utan &ndring av grepp
D bra |:| nedsatt D dalig D bra D nedsatt D dalig
Slitmarken och arbetsvalkar | [ ] finns [ ] saknas [ ] finns [ ] saknas
I'rad/uln | ll'rad/uln | lll rad/uln | IV rad/uln | V rad/uln I rad/uln Il'rad/uln | Nl rad/uln | IV rad/uln |V rad/uln

2-punkts diskriminationsfor-
méga i mm

Berdringssensibilitet »+«
eller »-«
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GROV KRAFT

HOGER

VANSTER

Hand

Dynamometer/vigorimeter Uppskattning

Dua stag

Dynamometer/vigorimeter

Uppskattning

Dua stag

Tum-, pekfingergrepp

Intrinsicmeter Uppskattning

D ua stag

Intrinsicmeter

Uppskattning

Dua stag

ANMARKNINGAR

HOGER

VANSTER

T ex uppgifter om passiv
rélighet eller motoriska
bortfallssymptom vid
nervskador

Sammanfattning och prognos

Lakarens underskrift

Ort och datum

Namnteckning

Namnfértydligande

Vardinrattning samt i forekommande fall klinik

Postadress

Landstingens

Omsesidiga Férsékringsbolag
Box 17830

118 94 Stockholm

Telefon
08-551 010 00

Besotksadress
Medborgarplatsen 3, plan 8
Sdderhallarna

118 26 Stockholm Telefax

08-551 011 90

E-post
info@patientforsakring.se

Hemsida
www.patientforsakring.se

Styrelsens sate
Stockholm

Organisationsnummer
516401-8557
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